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57/ Dans la vis (2) selon Pinvention, la liaison en rotation 
antra la tete de manoeuvre (10) de la vis (2) et le corps (3) 
de la vis (2) est conform ee de manlere a pouvoir etre sup- 
primee en deca du couple pouvant conduire a una rupture 
du corps (3), et le corps (3) comprend des moyens (7) per- 
mettant sa manoeuvre en rotation, apres suppression de 
cette liaison. 

L'lnstrument penmettant la manoeuvre de la vis (2) en ro- 
tation est conforme pour retenir la tete (10) dans le cas ou 
la suppression de la liaison de la tete (10) et du corps (3) 
amene a une separation de cette tete (10) et de ce corps 
(3). 
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La presente invention concerne une vis implantable 
dans un os et un instrument pour sa mise en place. 

Cette vis- peut etre utilisee dans tout type 
d' application liee a la chirurgie osseuse, et notamment a 
5 l'-ancrage a 1'os des extremites d'un ligament prothfctique. 
II peut en particiilier s'agir d'une vis dite 
"d* interference", c'est-a-dire une vis destinSe a venir 
ecraser un greffon osseux solidaire de l'une des 
extr&nites d'un tel ligament contre la paroi du logement, 
10 amenage dans l'os, recevant ce greffon. 

II est bien connu d» employer des vis pour fixer 
des protheses d' articulation ou de ligament, ou pour fixer 
des dispositifs d'osteosynthese a des os ou a des 
fragments d'os. 

15 ces vis sont generalement metalliques. Compte tenu 

de leur resistance intrinseque, il est possible d'exercer 
sur elles des couples de serrage importants au cours de 
leur insertion dans l'os ou pour realiser leur blocage. 

Ces vis presentent toutefois 1 1 inconvenient de 

20 cdnstituer une gene lorsqu'il s f agit de reprendre une 
prothese, c'est-a-dire de retirer la prothese 
prealablement implant£e pour la remplacer par une autre 
plus adaptee. II est alors nScessaire de retrouver 
1 • emplacement exact des vis, de degager leur acces et de 

25 les retirer, ce qui peut etre particulierement difficile a 
rfealiser dans certains cas. En outre, ces vis genent la 
lecture des radiographics . 

Pour remedier a ces inconvenients, on connalt de 
realiser des vis biodegradables , c'est-a-dire en materiau 

30 synth€tique appropriS susceptible d'etre degrade par le 
corps apres un certain delai, pouvant aller de quelques 
mois a quelques annees. Elles assurent done une fixation 
temporaire de 1" implant, dite "primaire" , le temps que 
I'ancrage definitif de 1" implant s'opere par repousse 

35 osseuse, et realise la fixation dite "secondaire" . 
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Apres degradation complete de ces vis, il ne se 
pose aucun probleme de retrait d'une prothese ou de 
lecture des radiographics. Ces vis presentent par contre 
1 9 inconvenient d'etre fragiles et d'etre susceptibles de 
5 se casser au cours de leur mise en place dans 1 1 os , 
lorsque par exemple les pre-trous qui les re<?oivent ne 
pr6sentent pas le diametre adequat. 

La pose de ces vis est done delicate. En effet, 
lorsque le couple de serrage exerce est important, le 

10 praticien peut hesiter a poursuivre la mise en place d'une 
vis etant donne le risque de rupture. S'il decide alors 
d^p^rer un devissage, ce risque de rupture existe 
egalement puisqu • au-dela d'un certain couple de serrage, 
ce dSvissage peut egalement amener a la rupture du corps 

15 de la vis. 

Dans le cas ou une telle rupture se produit, le 
retrait de la partie de la vis inseree et solidement 
bloquee dans l'os peut s'averer particulierement 
difficile. II est en effet obligatoire de detruire la vis 

20 en coupant sa partie saillante et en meulant la partie 
inseree dans l*os au moyen d'une meche. 

La mise en place de ces vis peiit par consequent 
§tre source de difficultes, de perte de temps et de perte 
financifere compte tenu du prix tres eleve de ces vis. 

25 La pr^sente invention vise a remedier a l v ensemble 

de ces inconvenients en f ournissant une vis ne risquant 
pas de se casser en cours d 1 insertion et pouvant etre 
facilement retiree apres rupture, le cas echeant. 

A cette fin, dans la vis selon 1' invention, la 

30 liaison en rotation entre la tete de manoeuvre de la vis 
et le corps de la vis est conformee de maniere a pouvoir 
§tre supprimee en de<?a du couple ppuvant conduire a une 
rupture du corps, et le corps comprend des moyens 
permettant sa manoeuvre en rotation, apres suppression de 

35 cette liaison. 
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Ainsi, la vis peut etre serree jusqu'a un certain 
couple, au-dela duquel la liaison en rotation entre la 
tete de manoeuvre et le corps est supprimee. Ce couple est 
inferieur a celui pouvant conduire a une rupture du corps 
5 de la vis, de sorte que tout risque d'une telle rupture 
est elimine. La suppression de la liaison en rotation 
entre la t§te de manoeuvre et le corps de la vis indique 
au praticien qu'un certain seuil de couple a ete atteint 
et lui permet de decider, en fonction du risque de rupture 

10 encouru, s'il convient de retirer le corps de la vis pour 
elargir son trou recepteur ou s'il est malgre tout 
possible de poursuivre le vissage. Les moyens de manoeuvre 
en rotation du corps de la vis apres suppression de ladite 
liaison permettent soit de retirer le corps de la vis hors 

15 du trou dans le cas d'un devissage, soit de poursuivre, le 
cas ich&ant, le vissage. 

II convient- de noter que 1* invention est en 
particulier destinee aux vis biodegradables mais qu'elle 
peut etre appliquee a des vis non biodegradables, 

20 notamment metalliques, etant donne que ces vis peuvent 
egalement casser dans certaines circonstances . 

Suivant une forme de realisation preferee de- 
1' invention, la tete de manoeuvre de la vis est reliee par 
un col a une tige de section transversale polygonale 

25 destin§e ^ etre engagee, avec possibility de retrait, dans 
un trou de section correspondante amenage axialement dans 
le corps de la vis, le col ayant une section transversale 
telle qu'il est amene a se rompre au-dela d'un certain 
seuil de couple, et a permettre de realiser la suppression 

30 precitee de la liaison entre la tete de manoeuvre et le 
corps de la vis. 

L 1 engagement de la tige dans le trou permet de 
lier en rotation 1' ensemble tete de manoeuvre-tige 
polygonale et le corps de la vis. La rupture du col permet 

35 de supprimer cette liaison. 
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Apres cette rupture, la tige et la portion rompue 
du col qui y est attachee peuvent etre retirees du trou du 
corps. Une tige. solidaire d'un moyen de manoeuvre en 
rotation peut alors etre engagee dans le trou du corps, 
5 pour le devissage ou, le cas echeant, la poursuite du 
vissage. 

De preference, le corps de la vis, le col et la 
tete de manoeuvre sont perces axialement, ce gui permet 
leur engagement sur une broche de guidage placee 

10 coaxialement au trou destine a recevoir la vis. 

Suivant une forme de realisation preferee de 
1' invention, le moyen de manoeuvre de la vis apres rupture 
du col comprend une tete de manoeuvre, un col et une tige 
similaires a la tete de manoeuvre, au col et a la tige 

15 precites, sinon qu'ils ne sont pas perces axialement pour 
leur engagement sur la broche de guidage, de sorte que ce 
col est plein et est plus solide que le col precite 
traverse dud it per gage axial, done apte a permettre la 
manoeuvre en rotation du corps de la vis au-dela du seuil 

20 de couple ayant conduit a la rupture du col de la premiere 
tete de manoeuvre. 

^instrument permettant la manoeuvre de la vis en 
rotation est conforme pour retenir la tete de la vis dans 
le cas ou la suppression de la liaison de la tete et du 

25 corps de la vis amene a une separation de cette tete et de 
. ce corps. 

Suivant une forme de realisation preferee de 
1' invent ion, cet instrument se presente sous la forme d'un 
tournevis comprenant une lame dont l'extremite libre peut 

30 venir en prise avec la tete de la vis, cet instrument 
comprenant un element tubulaire pourvu d'un epaulement a 
une extremite, susceptible d'etre engage sur la lame, de 
venir emprisonner la tete de la vis entre lui et 
l'extremite libre de la lame, et de retenir cette tete 

35 apres separation de celle-ci d'avec le corps de la vis. 
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Avantageusement , 1 1 instrument selon 1 1 invention 
est conf orme pour pouvoir etre engage sur une broche de 
guidage placee coaxialement au trou de reception de la 
vis f et sur laquelle la vis est engagee. 
5 Pour sa bonne comprehension, 1' invention est a 

nouveau decrite ci-dessous en reference au dessin 
schematique annexe representant, a titre d'exemple non 
limitatif, une forme de realisation preferee de la vis 
implantable dans un os et de 1' instrument de mise en place 
10 de cette vis, quelle concerne. 

La figure 1 est une vue en perspective de cette 

vis ; 

la figure 2 est une vue en perspective d f une piece 
adaptable sur cette vis ; 
15 la figure 3 est une vue en coupe longitudinale de 

1* instrument de mise en place de cette vis et 

les figures 4 a 7 sont des vues en coupe 
longitudinale de la vis et de l'extremite de 1 • instrument, 
au cours de quatre phases de mise en place de la vis. 
20 La figure 1 represente une vis 2 implantable dans 

un os, comprenant un corps filete 3 et une piece 4 de 
manoeuvre en rotation du corps 3 . 

Le corps 3 presente un filetage 5 destine a 
prendre appui dans l'os et une extremite distale 6, de 
25 forme sensiblement conique. II est perce axialement, au 
niveau du filetage 5, d'un trou 7 de section transversale 
carrSe, et, au niveau de la tete 6, d'un alesage 8. 

En outre, le corps 3 est realise en materiau 
synthetique susceptible d'etre degrade par le corps humain 
30 aprfes un certain delai, pouvant aller de quelques mois a 
quelques annees. 

La piece de manoeuvre 4 comprend une tete 
hexagonale 10, reliee par un col 11 a une tige 12 de 
section transversale carree, destinee a etre engagee, avec 
35 possibility de retrait, dans le trou 7. 
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La piSce 4 comprend de plus une collerette 13 
situSe entre le col 11 et la tige 12 , et est, en outre, 
percee axialement par un alesage 14 venant en face de 
1' alesage 8 lorsque la tige 12 est engagee dans le trou 7. 
5 L f engagement de la tige 12 dans le trou 7 permet 

de lier en rotation la piece 4 et le corps 3. 

Le col li a une section transversale telle qu'il 
est amene a se rompre au-dela d'un certain seuil de couple 
exerce sur la tete hexagonale 10, ainsi que cela est 
10 explique ci-dessous. 

La figure 2 represente une piece de manoeuvre 20 
similaire en tous points a la piece de manoeuvre 4 sinon 
qu'elle ne comprend^ pas de percage axial 14. Par souci de 
simplification, les elements deja deer its en reference & 
15 la figure 1 qui se retrouvent dans cette pidce 20 sont 
d£signes par les memes references. 

Du fait de l 1 absence du percage axial 14, le col 
11 de la pi&ce de manoeuvre 20 est plus solide que le col 
11 de la piece de manoeuvre 4, de sorte qii'un couple de 
20 serrage plus important peut etre exerce sur la tete de 
manoeuvre 10 de la piece 20 par rapport a celui pouvant 
etre exerce sur la tete de manoeuvre 10 de la piece 4. 

La figure 3 represente un tournevis 3 0 destine a 
permettre 1 1 implantation de la -vis 2 dans un os. 
25 Le tournevis 30 comprend un manche 31 et une lame 

32 dont l'extremite libre presente une cavite hexagonale 

33 permettant au tournevis 30 de venir en prise avec l^ne 
ou l 1 autre des tetes hexagonales 10. 

L 1 assemblage de la lame 32 et du manche 31 est 
30 realise au moyen d f un filetage 34 amenage dans l'extremite 
de la lame 32 engagee dans le manche 31 et d'une vis 35 
venant en prise avec ce filetage 34 et en appui contre 
l'extremite du manche 31. 

La lame 32 comporte en outre un epaulement 3 6 
35 contre lequel un ecrou epaule 37 vient en appui. Cet ecrou 
37, lors de 1" assemblage des pieces constituant le 
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7 

tournevis 30, est engage sur la lame 32 avant mise en 
place du manche 31 et de la vis 35. 

Le tournevis 30 comprend de plus un element 
tubulaire 38 apte a etre engage sur la lame 32, dont une 
extremite est pourvue d'un filetage 39 et dont 1' autre 
extremite comprend un epaulement inter ieur 40. 

Le filetage 39 est apte a venir en prise avec le 
taraudage de l'ecrou 37 et l'epaulement 40 est tel qu'il 
permet le passage de la tige 12 des pieces de manoeuvre 4 
ou 20 mais pas celui de la collerette 13 de ces memes 
pieces . 

En outre, la lame 32 et la vis 35 sont percees 
axialement d'alesages longitudinaux, respect ivement 41 et 
42. 

Ainsi que cela apparalt sur la figure 4, 1' element 
tubulaire 38 et le positionnement de l'ecrou 37 sur la 
lame 32 sont tels que l'epaulement 40 vient en appui 
contre la collerette 13 lorsque l'ecrou 37 est visse et 
est serre sur le filetage 39, et ce alors que la tete 10 
est engagee dans la cavite 33. Dans cette position, par 
consequent, la piece de manoeuvre 4 ou 20 est emprisonnee 
et est maintenue a 1 'extremite de la lame 32, la tete 10 
etant liee en rotation au le tournevis 30, tandis que 
1» ensemble tige 12-collerette 13 n'est lie en rotation au 
tournevis 30 que par le col li. 

Les figures 4 a 7 montrent differentes phases de 

mise en place du corps 3 dans un os 50. 

La figure 4 montre qu'apres percage d'un pre-trou 
51 dans I'os 50, une broche de guidage 52 est fichee dans 
l'os 50, coaxialement au trou 51. 

Le corps 3 est ensuite engage sur cette broche 52, 
grace a l'alesage 8 et au trou 7. 

La piece 4, prealablement montee a 1 • extremite du 
tournevis 30 de la maniere precitee, est ensuite engagee, 
ainsi que le tournevis 30, sur la broche de guidage 52, 
grace aux alesages 14,41 et 42. 
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L 1 engagement de la tige 12 dans le trou 7 permet 
de lier la piece 4 en rotation par rapport au corps 3 et 
de visser ce corps 3 dans le trou 51, ainsi que le montre 
la figure 5. 

5 Le corps 3, compte tenu de son materiau 

constitutif precite, presente une relative fragilite, de 
sorte que l'exercice d'un couple important sur lui 
pourrait conduire a sa rupture alors qu'il serait 
partiellement engage dans le trou 51. Le retrait de la 

10 partie du corps 3 inseree et solidement bloquee dans l'os 
pourrait s'averer particulierement difficile puisqu'il 
serait alors obligatoire de detruire le corps 3 en coupant 
sa partie faisant saillie de l'os et en meulant sa partie 
inseree dans l'os au moyen d'une mdche. 

15 Au cours du vissage de la vis 2, le col 11 subit 

l'essentiel du couple exerce, etant donne que la tete 10 
est liee en rotation au tournevis 30 alors que 1' ensemble 
tige 12-collerette 13 ne l'est pas. Le col 11 a, comme 
deja indique, une section telle qu'il va etre amene a se 

20 rompre au-dela de l'exercice sur la tete 10 d'un certain 
seuil de couple. Cette section est prevue de maniere a ce 
que le col 11 se rompe en deq:a du couple pouvant conduire 
a une rupture du corps 3, de sorte que tout risque d'une 
telle rupture est elimine. 

25 La figure 6 montre une piece de manoeuvre 4 dont 

le col 11 est rompu. Cette rupture indique au praticien 
qu'un seuil de couple important a ete. atteint et lui 
permet de decider, en fonction du risque encouru de 
rupture du corps 3, s'il convient de retirer le corps 3 

30 pour elargir le trou 51 ou s'il est malgre tout possible 
de poursuivre le vissage. 

Comme cela est visible sur cette figure, il suffit 
de retirer le tournevis 30 hors de la broche de guidage 52 
pour retirer la tige 12 du trou 1, la collerette 13 etant 

35 retenue par l'epaulement 40. L' ensemble de la piece 4 
reste attache a l'extremite du tournevis 30 meme apres 
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rupture du col 11, de sorte qu'aucun risque de perte de 
l'une ou 1' autre de ces pieces cassees n'est possible. 

Pour assurer le vissage ou le devissage du corps 
3, la piece 20 est mise en place, de la maniere precitee, 
5 a l'extremite de la lame 32 du tournevis 30. Apres retrait 
de la broche de guidage 52, la tige 12 de la piece 20 est 
engag§e dans le trou 7, ce qui permet de lier en rotation 
la piece 20 et le corps 3. 

Comme deja indique, du fait de 1' absence de 

10 I'alesage 14 # le col 11 de la piece 20 est plus solide que 
le col 11 de la piece 4, de sorte qu'un couple super ieur a 
celui ayant provoque la rupture de la piece 4 peut etre 
exerce sur la piece 20 pour permettre le devissage ou, le 
cas echeant, le vissage complet du corps 3. 

15 L* invention fournit ainsi une vis 2 dont le corps 

filets 3 ne risque pas de se casser au cours de son 
insertion dans l'os. Ce corps 3 peut en outre etre 
facileinent retire s*il venait a se rompre, par engagement 
de la tige 12 dans le trou 7 . 

20 La vis 2 et son instrument 30 de mise en place 

permettent ainsi d'eliminer les difficultes, perte de 
temps et perte financiere generees par la mise en place 
des vis biodegradables selon la technique anterieure. II 
convient toutefois de noter que 1" invention, bien que 

25 destinee en particulier aux vis biodegradables, peut etre 
appliquee a des vis non biodegradables, notamment 
metalliques, etant donne que ces vis peuvent egalement se 
casser dans certaines circonstances . 
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REVEND I CATIONS 

1 - Vis implantable dans un os, du type comprenant 
une tete de manoeuvre et un corps filete, caracterisee en 
ce que la liaison en rotation entre la tete de manoeuvre 
5 (10) et le corps filete (3) est conformee de maniere a 
pouvoir etre supprimee en dega du couple pouvant conduire 
a une rupture du corps (3), et en ce que le corps (3) 
comprend des moyens (7,20) permettant sa manoeuvre en 
rotation, apres suppression de cette liaison. 

10 2 - Vis selon la revendication 1, caracterisee en 

ce que sa tete de manoeuvre (10) est reliee par un col 
(11) ^ une tige (12) de section transversale polygonale 
destinee a etre engagee, avec possibilite de retrait, dans 
un trou (7) de section correspondante amenage dans l'axe 

15 du corps filete (3), le col (11) ayant une section 
transversale telle qu»il est amene a se rompre au-dela 
d f un certain seuil de couple, et a permettre de r^aliser 
la suppression precitee de la liaison entre la tete de 
manoeuvre (10) et le corps (3) de la vis (2). 

20 3 - Vis selon la revendication 2, caracterisee en 

ce que le corps (3), le col (11) et la tete de manoeuvre 

(10) sont perces axialement, ce qui permet leur engagement 
sur une broche de guidage (52) placee coaxialement au trou 

(51) destine a recevoir la vis (2) . 

25 4 - Vis selon la revendication 3, caracterisee en 

ce que le moyen de manoeuvre (20) apres rupture du col 

(11) comprend une tete (10) , un col (11) et une tige (12) 
similaires a la tete de manoeuvre (10), au col (11) et a 
la tige (12) prfecites, sinon qu'ils ne sont pas perces 

30 axialement pour leur engagement sur la broche de guidage 

(52) , de sorte que le col (11) a une section pleine et est 
plus solide que le col (11) precite traverse dudit pergage 
axial (14), done apte a permettre la manoeuvre en rotation 
du corps (3) de la vis (2) au-dela du seuil de couple 

35 ayant conduit a la rupture du col (11) de la premiere tete 
de manoeuvre (10). 
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5 - Vis selon l'une des revendications 2 a 4, 
caract^risee en ce qu'elle comprend une collerette (13) 
entre le col (11) et la tige (12) . 

6 - Instrument de mise en place de la vis selon 
5 l'une des revendications 1 a 5, caracterise en ce qu'il 

est conforme pour retenir la tete (10) de la vis (2) dans 
le cas oil la suppression de la liaison de la tete (10) et 
du corps (3) de la vis (2) amene a une separation de cette 
tete (10) et de ce corps (3). 

10 7 - Instrument selon la revendication 6, 

caracterise en ce qu'il se presente sous la forme d'un 
tournevis (30) comprenant une lame (32) dont l'extremite 
libre peut venir en prise avec la tete (10) de la vis (2), 
et en ce qu'il comprend un element tubulaire (38) pourvu 

15 d'un €paulement (40) a une extremite, susceptible d'etre 
engage sur la lame (32), de venir emprisonner la tete (10) 
de la vis (2) entre lui et l'extremite libre de la lame 
(32), et de retenir cette tete (10) apres separation de 
celle-ci d'avec le corps (3) de la vis (2). 

20 8 - Instrument selon la revendication 6 ou la 

revendication 7, caracterise en ce qu'il est conforme pour 
pouvoir etre engage sur une broche de guidage (52) placee 
coaxialement au trou (51) de r§ception de la vis (2) , et 
sur laquelle la vis (2) est engagee. 
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